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Kompakter X-by-Wire-Demonstrator Elektronische Erfassung des Lénkwinkels
Elektronisches Steer-by-Wire & Drive-by-Wire Antriebsmotoren regeln die Geschwindigkeit
Keine mechanische Verbindung Geschwindigkeitsabhangige Lenkwinkélgnpassung
Moderne, zukunftsorientierte Fahrzeugtechnologien Optimierte LenkUbersetzung

Mobilitatsinnovationen anschaulich erlebbar Visualisierung des Fahrverhaltens
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’ Anpassung an Geschwindigkeit & Situation

Flexible Fahrzeuggestaltung

Grundlage fir autonomes Fahren

Schnittstelle fir Assistenzsysteme

Geringerer Wartungsaufwand
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