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Kameragesteuertes
Schrankensystem

FUNKTIONSWEISE a

':O:’ PROJEKTIDEE s Bilderfassung mittels IP-Videokamera

- s Automatische Erkennung von relevanten
Das System ermaglicht eine skalierbare Aktivitaten im Video
Zutahrtskontrolle fur beliebig viele Parkplatze « Lokalisation des Fahrzeuges mittels K|

‘0

und Fahrzeuge. Die Kennzeichen dieser 2 Ermie e dles Renmastdhens it

Fahrzeuge werden mittels eines KI-Systems KI-Schrifterkennung

(Kinstlichen Intelligenz) erfasst und erkannt.

Fur zufahrtsberechtigte Fahrzeuge wird die % el e Er 20t DR g nEE [

Schranke des Parkplatzes automatisch gedffnet. einer zentralen Datenbank

*¢* Schranke wird Gber MQTT getffnet
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Kennzeichen Erkennen
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Web-App
Lauft auf einem Webserver
ommunikation mit

atenbank & MQTT-Broker
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Wl tecH-FACTS

Die Zufahrt wird durch die IP-Videokamera Reolink RLC-811A tUberwacht, deren Videostream per
Ethernet Gber das RTSP-Protokoll (Real Time Streaming Protocol) an die in MATLAB entwickelte
Bildverarbeitungssoftware tbertragen wird. Zur Fahrzeugerkennung kommt das vortrainierte

neuronale Netzwerk GooglLeNet zum Einsatz, wahrend die Kennzeichenerkennung Gber ein ALPR-

System (Automatic License Plate Recognition) erfolgt. Die Zufahrtsberechtigungen werden in einer
zentralen MySQL-Datenbank verwaltet und kdnnen tber eine Web-Applikation bearbeitet werden.
Das Offnen der Schranke erfolgt iber das MQTT-Protokoll.
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