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Automatische Positionierung uber einer
induktiven Ladestation

Tobias Schidmmer, Pascal Puntschart, David Nikolic

IDEE

Ein Auto soll mithilfe eines selbst entwickelten
Navigations-Assistenten genau uber der
Ladestation positioniert werden. Mithilfe
einer Datenbank und einer Freigabe soll

der Ladevorgang erlaubt, oder auch abgelehnt
werden.

https://club.autodoc.de/magazin/richtig-einparken-rckwrts-einparken-
seitlich-einparken-vorwrts-einparken-und-parallel-einparken/

WARUM?

Induktives Laden/ E-Mobilitat ist
die Zukunft der Autoindustrie.

Es wird das alltagliche Einparken
Uber einer Ladestation erleichtert.

https://edison.media/wp-content/uploads/continental-inductive-charging-2-data-
1080x675.jpg

WIE?

Durch GPS-Empfanger wird einerseits die
Position des Fahrzeuges und andererseits
die Position der Ladestation graphisch
dargestellt.

Ein selbstkonstruierter Lenkwinkelsensor
ermoglicht die Darstellung des
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